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LITHUANIAN ABSTRACTS 

. APIE DIRBTINIO NEURONINIO TINKLO 
KLASiFIKATORIAUS SUDETINGUMJ\ IR 

MOKYMO IMTIES T'ORJ 

{\nil lAIN, Sariinas RAUDYS 

Straipsnyje nagrinejami mat" mokymo imci" efektai, bendri 
tiek statistiniame atpaiinime tiek dirbtini" neuroninill tinklll klasi­
fikatoriuose. Pateikiama tyrimll, skirt" mu"mokymo imciq prob­
lemoms nagrineti, literaturos apzvalga. Nagrinejamas prisisotinimo 
efektas, atsirandantis didinant tiek jejimo vektoriaus komponencill 
kiekj, tiek neuroninio tinklo sudetingum",. 

Raktaiodiiai: neuroniniai tinklai, klasifikavimo klaida, moky­
mo imtis, pozymi" kiekis, sudetingumas, prisotinimo e{ektas. 
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ATSITIKTINIll AUTOREGRESIJOS LAUKO, 
FUNKCIONUOJANCIO ERDVEJE R 3 IR LAIKE, 

SVORlN~S FUNKCIJPS SKAICIAVIMAS 

Aloyzas KAPUSTINSKAS 

Toks laukas apraiomas lygtimi 

nil • 
~ 

~ , 
kilr t, z, 1i, z - diskretines laiko ir erdvinill koordinaCill reiksmes 
(t,%,I/,% e (-00,00», ef'lz -,)auko reiksme taSke (";,y,z) momentu 
t, '!t, n~, nil;' n z - lauko eile laiko ir erdvinill koordinaciq atzvil­
giu, ai.,i",i. - lauko parametrai, r'lz - nepriklausomll atsitikti­
. nill gausinill dydzill seka, kurill vidurkis lygus nuliui, 0 dispersija 
~ -baigtine. 

Sudaroma rekurentine svorinill koeficientll lygtis ir jos pag­
rindu analizuojama svorines funkcijos struktiira. Parodoma, kad 
nenuliniai svoriniai koeficientai yra tarn tikro keturmaeio erdvinio 
kampo vidiniuose taSkuose. Siiilomi du svorinill koeficientll skaicia­
vimo algoritmai. Pirmasis greitai skaiciuoja, bet reikalauja nemazo 
operatyvin~ atminties. kiekio. Antrasis skaiciuoja leciau, bet jam 
reikia ir maiesnio operatyvines atminties kiekio. Antr~ algorit­
mB, gal!ma naudoti palyginus aukstos eiles lauko modelill svorinill 
koeficientll skaiCiavimui pakankamai ilgame laiko intervale. 

Raktaiodiiai: atsitiktinis laukas, autoregresijos laukas, lauko 
svorine funkcija. 
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BAJESINIAI INFORMANTV JY~RCIAI 
STATISTINESGRUPINES K~J\SIFIKACIJOS 

PROBLEMOSE 

Miroslaw KRZYSKO 

Standartiniame klasifikavimo uzdavinyje mes norime priskirti 
tiriam~ objektBt vienai is dviejq arba keletQs klasiq remiantis vek­
toriumi stebimq sio objekto pozymiq. Taeiau praktikoje kyla tokie 
uzdaviniai, kuriuose reikia vienai is keIiq klasiq priskirti ne vienBt, 
oNo tokiq objektq (No> 1), sudaranciQ atskirBt gruPIil. Pavyzdziui, 
tokie uzdaviniai iskyla medicinineje ir technineje diagnostikoje (tik­
rinant koky~) ir epidemiologijoje. 

Darbe nagrinejami grupines klasifikacijos taisykIiq sudaryino . . . 
. uZdaviniai daugiamaCiq normaliniq grupiq atveju. Tokios.taisykles 
naudoja sekanCius informantus: . . 

In[9",(io, AD)], 

Cia fi(io, AD) - paJianka.mq !ltatistikq (iD, AD) bendro pasiskirstymo 
tankis, qi - apri?rine tikimybe, kad ~mtis yra is grupes Di, i = 
1,2, ... ,k.. I .' . 

, Tuo atveju, ~uomet daugiamaeiq normalini'l grupi'l paramet­
rai neZinomi, sudarDmos tiesini'l ir kvadratini'l informant 'I bajesi­
n,iai ;verciai. Taip pat tyrinej&mos siq jverci'l savybes. 

Raktaiodziai: statistines grupinis klasifikavimas, bajesiniai 
jverciai. 
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PERSIDENGIANCIAI 
DEKOMPONUOJAMI TINKLAI 

K~stutisLASINSKAS 

, 435 

. Nagrinejama speciali tinklv klase. Remiantis, nesusisiekianciq 
daliq potinkliuose savybemis, apibreziami persidengianciai dekom­
ponuojami tinklai. Speciali tokiq tinklq dekompozicijos schema 
taikoma trumpiausio kelio uzdavinyje, dinaminiame programavi­
me, taip pat modeliuojant neuroniniv tinklll architektiirq.. 

Raktazodziai: tinklo ryskumas, nesusisiekiancios virSiines, po­
tinklis, trumpiausias kelias, inatroidas,neuroninis tinklas. 
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SISTEMtl SU JMONTUOTOMlS TIKRlNIMO 
PRlEMONEMIS KONTROLES PASIKLIAUTINUMAS 

Kazys SERAPINAS, I<ostas ZUKAUSI<AS 

Nagrinejarrias sistemq kontroles pasikliautinumas, remiantis 
blokq,sudaranciq sistemBt, gedimq intensyvumais. Visi sistemos 
blokai turi jmontuotas kontroles priemones, kurios kontroliuoja dalj 
bloko elementlJ. Kita bloko elementlJ dalis lieka nekontroliuojama, 
todel kiekvieno bloko gedimlJ intensyvumas skirstomas j dvi da­
lis: kontroliuojamosios dalies ir nekontroliuojamosios. Bloke ;mon­
tuotos kontroles priem6nes priskiriamos nekontroliuojamajai daliai. 
Gautos sistemos netikrlJ gedimlJ ir neaptiktlJ gedimq tikimybilJ is':. 
raiskos, remiantis bloklJ, 0 taip patjmontuotlJ kontroles priemoniq., 
gedimlJ intensyvumais. Taip pat jvertinamas informacijos perdavi­
mo ptiemoniq. gedimlJ intensyvumas. Kontroles pasikliautinumas 
skaiciuojamas remiantis klasikine israiska, kuri jvertina I ir 11 riisies 
klaidas. 

Raktaiodiiaiikontroles pasikliautinumas, netikras gedimas, 
neaptiktas gedimJs, jmontuotos kontroles priemones. 

I 
j' 
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KAI KURlOS LOGINES FUNKCIJOS, 
.REALIZUOJAMOS NETIESINIU 

STACIONARlNIU DENDRlTU. 
2. Slopinancios synapses 
, 

AIgis GARLIAUSKAS, AronasGUTMANAS, 
Algirdas SIMOLrUNAS 
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Binarines neiginilllogines funkcijos "IR" ir" AREA" realizuo­
tos .atskira dendritine sakute su netiesine bistabilia volt-amperine 
membranos charakteristika. Neuronas su tokiais dendritais yra su­
detinga logine struktura ir realizuoja daugyb~ elem~~tari4 loginill 
operacij4' 

Raktatodiia.i: neurokompiuteris, dendritas, synapse, netiesine 
volt-amperine charakteristika, bistabilumas. 
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SPRENDIMll PlUEMIMO ATVAIZDAVIMAS 
DINAMISKAI KINTANCIOJE APLINKOJE 

Dale DZEMYDIENE 

Darbe nagrinejami ziniv atv8lzdavimo klausimai sprendimais 
pagrjstoje, dinamiskai kintanCioje sistemoje. Pateikiamastatinill 
ir dinaminiv problemines srities aspektv atvaizdavimo j giluminill 
zinill baze metodika, nagrinejami esminiai tokio pobiidzio problemi­
nessrities principai if" su jais susijusill sprendimv priemimo procesv 
specifiskumas. E-tinklv galimybes atvaizduoti nuoseklius, rekuren­
tinius, paralelinius proce8us ir modeliuoti juoslaike leidzia juos pa­
naudoti formalizuojant taisykles ir jv dinaminio valdymo mechani~­
Ma,. E-tinklv prapletimas jgalino dedukcinio isvedimo mechanizma, 
apjungti su temporaliniais parametrais, reguliuoti tinklo valdyma, 
ne tik automatiskai, bet ir pagal planinius terminus, jvertinti apra­
iomus jvykius laiko atzvilgiu. Pateikiamas optimalaus sprendimo 
varianto parinkimo metodas daugiakriterijiskumo atveju, jVedant 
jvertintll kriterijv parinkimosa,lygas. Spre_!ldimv priemimo procesv 
modeliavimo rezu¥tatai iliustruojami objektq ekologinio jvertinimo 
sistemos projektafimo etapuo~e gautais pavyzdziais. . 

Raktaiodziar: sprendimais pagrjsta sistema, giluminill ziniq 
at vllizdavim as , di'naminis modeliavimas, temporaliniai aspektai, E-
tinklai. .. . 
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. LYGIAGRECIOJI ERDVlNE IRLAIKINE . 
STRUKTURA KOMPIUTERINES REGOS 

SISTEMOMS 

. Raimundas JASINEVICIUS 
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Literatiiroje (Jasinevitchius, 1991) esame pasiiil~ nauj~ poziiirj 
j lygiagreCiC\Sias erdvines ir laikines kompiuterines struktiiras. Sis 
straipsnis nagrineja tolesn~ minimos koncep«;ijos detalizacij~ ir tarn 
tikros architektiiros, skirtos kompiuterines regos sistemoms, sinte­
z~. 

Dinaminilrvaizdq atpaiinimo uzdavinys nulemia funkcin~ nati­
jai pletojamos architektiiros ()rganizacij~. Sio straipsnio esm~ suda­
ro sintezes metodologijos ir gautos gyvybingos struktiiros demonst­
racija. 

Raktaiodziai: kompiuterine rega, lygiagretusis apdorojimas, 
erdvines ir laikines struktiiros. 


