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POLIMODALINIQ LOKALIAI MONOTONINHI 
PSEUDOBULINHJ FUNKCIJl] 

OPTIMIZACIJA 

Aleksandr ANTAMOSKIN, Eugenij SENIIONKIN 

Straipsnyje teoriskai nagrinejamos polimoclalines pseu
clobulines funkcijos, t.y. reali~ reiksmi~ funkcijos, priklausan-
60S nuo bulinit~ kintam~j~. Tiriamos lokaliai griezt~ mono
tonini~ funkcij~ bei funkcij~, turinci~ pastovumo intervalus, 
savybes, 0 taip pat kai kurios bulini~ kintanwj~ erdves savy
bes. Remiantis iroclytais teiginiais, siulomi globalini~ grieztai 
monotonini~ ir turin6~ pastovumo intervalus pseuclobulini~ 
funkcij~ optimizacijos algoritmai. Sie algoritmai atlieka pilnq 
lokalinit~ minimumt~ perrinkimq, be to perejimas is vienos 
traukos zonos i kitq ir isejimas is pastovumo intervalo atlieka
mas optimalia trajektorija. Analitiskai nagrinejamas pateildt~ 
algoritlll~ efektyvumas. Paroclomas jt~ pranasulllas pries pi1nq 
perrinkimq. Irodyta, kacl optilllizuojant lokaliai grieztai mo
not.oninf,' pseuclobulin~ funkcijq, turinCi<'\: Q 1okalinil~ lllininlU
llltt, algoritmai atlieka ne claugiau Q(11.+1)+n optilllizuojamos 
funkcijos apskaiciavinltt, kur n - uzclavinio iejilllo ismatavi
mas. Atsizvelgiant i tai, kacl per maziau kaip (17+ 1) optimizuo
jamos funkcijos apskaiCiavimtj. neimanollla nust.atyti, ar taskas 
yra lokalinis minimumas, algoritmas, esant siam uzclavinio for
mulavimui, yra nepagerinamas greitaeigiskumo prasme. 

Raktazoclziai: polimodalines pseuclolmlines funkcijos, 10-
kalinis monotoniskumas, globalines optimizacijos paieskos al
goritmai, analitiniai efektyvumo iver6ai, algoritmo nepageri
llamumas. 
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PRAKTINIAI PAKLAIDlI lVERCIAI 
KVADRATINIO PROGRAMAVIMO 

UZDAVINIlI KLASEI 

Abraham CHARNES, John SEMPLE 

Straipsnyje nagrinejama abs.oliutines paklaiclos skaiCiavi
mo problema kvaclratinio programavimo uzdaviniuose. Mes 
clarome prielaida" jog pirmineje tikslo funkcijoje kvaclratines 
formos matrica yra teigiamai apibrezta ir jog ribojimtt aiby 
sudaro tiesines Iygtys ir neneigiami kintamieji. Remclamiesi 
siomis p1'ielaiclomis suformuluojame duaitt uzelavinj. N auja 
formuluote jgalina gauti paprastesnius paklaidtt jverCius. Sie 
iverciai apibrezia atstuma, tarp apytikrio sp1'endinio ir tikslaus 
optimalaus sprendinio. 

Paldaidl~ matavimai yra pagrjsti Karuso-Kuno-Takerio 
lygtimis. Sie metodai naudoja konstantes, kurias yra sunku, 
arba aplamai nejmanoma, apskaiCiuoti ar jvertinti. Siame 
elm·be pasiulyta metodika isvengia mineh! metocll! skaiCiuo
janu!jtt sunkumus. TaCiau ji reikalauja rasti taska., tenkinantj 
apribojimtt sistema,. 

Susiclomejimas kvaclratiniu programa:vimu pastaruoju 
metu isaugo rysium su naujais rezultatais, lieCianCiais "poli
nominio" tipo algoritmus. Sitl algoritnu~ naudojamos prak
tines sustojimo sa,Iygos neatsizvelgia i teorini jl~ konvergavimo 
jrodyma,. Metodai, naudojantys tikslo funkcijos gradient a. , 
reikalauja zymiai maziau darbo ivertinal1t paldaicla" kuomet 
naudojama duali formuluote. Sino atveju mi1sl~ variant as is
vengia vidinio tasko paieskos i1' igalina zymiai supaprastinti 
paklaidos jvertinima,. Sis jvertis parodo einamojo sprendinio 
kokyby ir gali bi1ti panauclotas nustatymui, a1' reikalingos se
kanCios iterac.ijos. 

Raktazoclziai: kvaclratinis programavimas, netiesinis pro
gramavimas, paldaiclQ. iverciai. 
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OPTIMALUS DINAMINIlJ 
SISTEMl] INDENTIFIKATORIUS 

Rafail GABASOV, 
Faina KIRILLOVA, Svetlana PRISCEPOVA 
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Optimali'Q. valdymo sistem'Q. sintezes problema - viena is 
centrini'Q. bendrojoje valdymo teorijoje .. Ji gali buti suskaidyta 
j tris pagrindines dalis priklausomai nuo gr~ztamojo rysio, pri
jungto prie valdymo objekto, tipo: 1) optimalaus indentifika
toriaus sinteze, 2) optimalaus estimatoriaus sinteze, 3) opti
malaus regulaitoriaus sinteze. 

Straipsnyje nagrinejamas tiesini'Q. dinamini\1. sistem'Q. op
timalaus identifikatoriaus sudarymo uzdavinys. Sis uzdavinys 
suvedamas i special\1. ekstremalini uzdavini, igakinanti gauti 
nezinom'Q. parametr'Q. garantuotus aposteriorinius iverCius, ir 
yra tiesiogiai susietas su dinaminio objekto funkcionavimo op
timizavimo bendruoju uzdaviniu. Autoriai anksCiau yra nus
tat€( toki\1. uzdavini\1. optimalumo sqlygas bei sukur€( sprendimo 
metodus. Si\1. rezultat\1. pagrindu straipsnyje sukonstruotos 
identifikavimo uzdavinio kaitos laike diferencialincs taisykles, 
esant nepertraukiamam informacijos srautui is matavimo prie
taiso. Pateiktas pavyzdys, iliustruojantis optimalaus identi
fikatoriaus darbC:\. 

Raktazodziai: sinteze, identifikatorius, planas. 
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MAKSVELO LYGCHJ SISTEMOS IR JOS 
KVAZISTACIONARAUS PRIARTEJIMO 

SPRENDINH] PALYGINIMAS 

Michail G ALANIN 

Nagrinejami elektromagnetinio lauko apibrezimo mod
eliai, turintys pilnCl Maksvelo lygcit~ sistemCl arba kvazista
cionarll priartejimCl (be poslinkio srovit~). K vazistacionaraus 
priartejimo panaudojimas esant nepralaiclZioms posritems yra 
nekorektiskas fizikine prasme ir sukelia eil(( papildomll mate
matinit+ problemt+. Antra vertus, toks priejimas yra pateisina
mas esant aukstam laidziosios dalies elektrolaidumui ir paly
ginti letai vykstant procesams. Modelis siuo atveju yra vien
alytis ivairit+ posriCit+ atzvilgiu. Darbe palyginti pilnos· Maks
velo lygCit+ sistemos sprendiniai ir kvazistacionarus priarteji
maio N agrineti uzdaviniai, esant laidziai, nelaidziai ir misriai 
aplinkai. Isvestos sCllyg9s, uztikrinanCios sprendinill artum~. 
lrodyta, jog charakterinio greiCio santykiui Stl sviesos greiCiu 
artejant i nuli elektrinio lauko itampos laiclziojoje clalyje ir 
magnetinio lauko itampos visoje srityje, atitinkanCios pilnas 
ir priartejimo uzclavinius, arteja vienos prie kitt!. 

Raktazodziai: Maksvelo lygtys, kvazistacionari aprok$i
maCIJa. 
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KAI KURIOS LOGINES FUNKCIJOS 
REALIZUOJ AMOS NETIESINIU 
STACIONARINIU DENDRITU 

Algis GARLIAUSKAS, Aronas GUTMANAS, 
Algirdas SIMOLIUN AS 

4.59 

Stacionarinio dendritinio kabelio su N -formos volt-ampe
rine membranos charakteristika modelyje realizuotos binarines 
logines funkcijos "I R" ir " I R/ ARB A" . 

Neuronas su tokiais ~endritais yra sudetinga logine struk
tura., realizuoja daugyb~ elementaritJ. loginitJ. operacijtJ.. 

Raktazodziai: neurokompiuteris, dendritas, synapse, ne
tiesine volt-amperine charakteristika. 
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TRIJQ LYGIQ S'l'AKELBERGO 
STRATEGIJOS TIESINESE-KVADRATINESE 

SINGULIARIOSIOSE SISTEMOSE 

Xiaoping LIU, Siying ZHAN G 

~iiame straipsnyje nagrinejamos atvirojo konturo trijl! ly
gil! Stakelbergo strategijos determinuotuose nuoseklaus spren
diml! priemimo uzdaviniuose tiesinil! tolydziojo laiko singulia
ril!jl! sisteml! ir kvadratines kainos funkcijos atveju. Nustaty
tos butinos sC¥ygos, kurioms esant isvedamas atvirojo konturo 
Stakelbergo strategijos. Pateikiamas trijl! lygil! atvirojo kon
turo Stakelbergo uzdavinio analitinis sprendinys, gautas tik
rinil! vektoril! metodu. Pateikiamas pavy:zdys, iliustruojantis 
pasiulytaji metoda,. 

Raktazodziai: singuliariosios sistemos, Stakelbergo stra
tegija, sprendiml! priemimo uzdaviniai. 
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PARZENO LANGO KLASIFIKATORIAUS 
EFEKTYVUMAS 

Sarunas RAUDYS 
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Glotninimo konstante ..\ yra svarbiausias Parzeno lango 
klasifikatoriaus (PLK) parametras. Kai'\ arteja i nuli, PLK 
tampa panaSus i vieno artimiausio kaimyno kla.sifikatori~, 0 

kai ,\ auga, PLK tampa panasus i parametrini tiesini Eu
klidinio atstumo klasifikatoritt. PLK asimpt.otine klasifika
vimo klaidos tikimybe maZeja, kai ..\ mazeja. PLK jaut.ru
mas mokymo imties ribotumui priklauso nuo tikrojo-faktinio 
duomentt dimensiskumo ir mazeja, kai ,\ dideja. Optimalia'\ 
reiksme siilloma nustatyti is empirines laukiamos klasifikavimo 
klaidos tikimybes priklausoinybes nuo parametro ,\ glotninto 
grafiko. Grafikas gali bilti paskaiCiuotas "slenkanCio egza
mino" arba "kontrolines imties" metodais vienu metu visam 
parametro ,\ reiksmitt rinkiniui, parinktam logaritmineje ska
leje intervale (0.001-1000). 

Raktazodziai: Parzeno lango klasifikatorius, tankio iver
tinimas, tikimybes tankio funkcija, branduolio funkcija, glot
ninimo konstante, klasifikavimo klaida, ldasifikavimo klaidos 
tikimybe. 


