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POLIMODALINIU LOKALIAI MONOTONINIU
PSEUDOBULINIU FUNKCIJU
OPTIMIZACIJA

Aleksandr ANTAMOSKIN, Eugenij SEMIONKIN

Straipsnyje teoriskai nagrinéjamos polimodalinés pseu-
dobulinés funkcijos, t.y. realiy reikSmiy funkcijos, priklausan-
¢ios nuo buliniy kintamyjy. Tiriamos lokaliai griezty mono-
toniniy funkeijy bei funkeijy, turinéiy pastovumo intervalus,
savybes, o taip pat kai kurios buliniy kintamyjy erdves savy-
bés. Remiantis jrodytais teiginiais, siilomi globaliniy grieztai
monotoniniy ir turinéiy pastovumo intervalus pseudobuliniy
funkcijy optimizacijos algoritmai. Sie algoritmai atlieka pilna
lokaliniy minimumy perrinkima, be to peréjimas i§ vienos
traukos zonos j kita, ir is¢jimas i§ pastovumo intervalo atlieka-
mas optimalia trajektorija. Analitiskai nagrinéjamas pateikty
algoritmy efektyvumas. Parodomas jy pranasumas pries pilng
perrinkima. [rodyta, kad optimizuojant lokaliai grieZtai mo-
notonine pseudobuline funkeija, turinéia @ lokaliniy minimu-
my, algoritmai atlieka ne daugiau Q(n+1)+n optimizuojamos
funkcijos apskai¢iavimy, kur n — uzdavinio jéjimo idmatavi-
mas. Atsizvelgiant j tai, kad per maziau kaip (n+1) optimizuo-
jamos funkcijos apskai¢iavimy nejmanoma nustatyti, ar taskas
yra lokalinis minimumas, algoritmas, esant §iam uzdavinio for-
mulavimui, yra nepagerinamas greitaeigiskumo prasme.

Raktazodziai: polimodalinés pseudobulinés funkcijos, lo-
kalinis monotoniskumas, globalinés optimizacijos paieskos al-
goritmai, analitiniai efektyvumo jveréiai, algoritmo nepageri-
namuias.
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PRAKTINIAI PAKLAIDU JVERCIAI
KVADRATINIO PROGRAMAVIMO
UZDAVINIU KLASEI

Abraham CHARNES, John SEMPLE

Straipsnyje nagrinéjama absoliutinés paklaidos skai¢iavi-
mo problema kvadratinio programavimo uzdaviniuose. Mes
darome prielaida, jog pirminéje tikslo funkcijoje kvadratinés
formos matrica yra teigiamai apibréZta ir jog ribojimy aibe
sudaro tiesinés lygtys ir neneigiami kintamieji. Remdamiesi
Siomis prielaidomis suformuluojame dualy uZdavinj. Nauja
formuluoté jgalina gauti paprastesnius paklaidy jveréius. Sie
iverciai apibrézia atstuma tarp apytikrio sprendinio ir tikslaus
optimalaus sprendinio.

Paklaidy matavimai yra pagristi I{aruso-Kuno-Takerio
lygtimis. Sie metodai naudoja konstantes, kurias yra sunku,
arba aplamai nejmanoma, apskai¢iuoti ar jvertinti. Siame
darbe pasiiilyta metodika isvengia minéty metody skaiciuo-
jamyjy sunkumus. Taéiau ji reikalauja rasti taska, tenkinantj
apribojimy sistema.

Susidoméjimas kvadratiniu programavimu pastaruoju
metu iSaugo ry$ium su naujais rezultatais, lie¢ianciais ”poli-
nominio” tipo algoritmus. Siy algoritmy naudojamos prak-
tinés sustojimo salygos neatsizvelgia j teorinj jy konvergavimo
irodyma. Metodai, naudojantys tikslo funkcijos gradienta,
reikalauja zymiai maZiau darbo jvertinant paklaida, kuomet
naudojama duali formuluoté. Siuo atveju miisy variantas is-
vengia vidinio tasko paieskos ir jgalina Zymiai supaprastinti
paklaidos jvertinima. Sis jvertis parodo einamojo sprendinio
kokybe ir gali biiti panaudotas nustatymui, ar reikalingos se-
kancios iteracijos.

Raktazodziai: kvadratinis programavimas, netiesinis pro-
gramavimas, paklaidy jverciai.
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OPTIMALUS DINAMINIU
SISTEMU INDENTIFIKATORIUS

Rafail GABASOV,.
Faina KIRILLOVA, Svetlana PRISCEPOVA

Optimaliy valdymo sistemy sintezés problema - viena i$
centriniy bendrojoje valdymo teorijoje. Ji gali bati suskaidyta
i tris pagrindines dalis priklausomai nuo griztamojo rysio, pri-
jungto prie valdymo objekto, tipo: 1) optimalaus indentifika-
toriaus sintezé, 2) optimalaus estimatoriaus sintezé, 3) opti-
malaus regulaitoriaus sintezé.

Straipsnyje nagrinéjamas tiesiniy dinaminiy sistemy op-
timalaus identifikatoriaus sudarymo uzdavinys. Sis uzdavinys
suvedamas } specialy ekstremalinj uzdavinj, jgakinantj gauti
nezinomy parametry garantuotus aposteriorinius jveréius, ir
yra tiesiogiai susietas su dinaminio objekto funkcionavimo op-
timizavimo bendruoju uzdaviniu. Autoriai anks¢iau yra nus-
tate tokiy uzdaviniy optimalumo salygas bei sukiire sprendimo
metodus. Siy rezultaty pagrindu straipsnyje sukonstruotos
identifikavimo uzdavinio kaitos laike diferencialinés taisyklés,
esant nepertraukiamam informacijos srautui i§ matavimo prie-
taiso. Pateiktas pavyzdys, iliustruojantis optimalaus identi-
fikatoriaus darba,.

Raktazodziai: sintezé, identifikatorius, planas.
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MAKSVELO LYGCIU SISTEMOS IR JOS
KVAZISTACIONARAUS PRIARTEJIMO
SPRENDINIU PALYGINIMAS

Michail GALANIN

Nagrinéjami elektromagnetinio lauko apibréZzimo mod-
eliai, turintys pilng Maksvelo lygéiy sistema arba kvazista-
cionary priartéjima (be poslinkio sroviy). Kvazistacionaraus
priartéjimo panaudojimas esant nepralaidzioms posritéms yra
nekorektiskas fizikine prasme ir sukelia eile papildomy mate-
matiniy problemy. Antra vertus, toks priéjimas yra pateisina-
mas esant aukstam laidZiosios dalies elektrolaidumui ir paly-
ginti létai vykstant procesams. Modelis §iuo atveju yra vien-
alytis jvairiy posri¢iy atzvilgiu. Darbe palyginti pilnos Maks-
velo lygéiy sistemos sprendiniai ir kvazistacionariis priartéji-
mai. Nagrinéti uzdaviniai, esant laidZiai, nelaidziai ir misSriai
aplinkai. ISvestos salygos, uztikrinanéios sprendiniy artuma.
Irodyta, jog charakterinio grei¢io santykiui su §viesos grei¢iu
artéjant i nulj elektrinio lauko jtampos laidziojoje dalyje ir
magnetinio lauko jtampos visoje srityje, atitinkancios pilnas
ir priartéjimo uzdavinius, artéja vienos prie kity.

Raktazodziai: Maksvelo lygtys, kvazistacionari aprolksi-
macija.
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KAI KURIOS LOGINES FUNKCIJOS
REALIZUOJAMOS NETIESINIU
STACIONARINIU DENDRITU

Algis GARLIAUSKAS, Aronas GUTMANAS,
Algirdas SIMOLIUNAS

Stacionarinio dendritinio kabelio su N-formos volt-ampe-
rine membranos charakteristika modelyje realizuotos binarinés
loginés funkcijos "IR” ir "IR/ARBA”.

Neuronas su tokiais dendritais yra sudétinga loginé struk-
tura, realizuoja daugybe elementariy loginiy operacijy.

Raktazodziai: neurokompiuteris, dendritas, synapsé, ne-
tiesine volt-amperiné charakteristika.
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TRIJU LYGIU STAKELBERGO
STRATEGIJOS TIESINESE-KVADRATINESE
SINGULIARIOSIOSE SISTEMOSE

Xiaoping LIU, Siying ZHANG

Siame straipsnyje nagrinéjamos atvirojo kontaro trijy ly-
giy Stakelbergo strategijos determinuotuose nuoseklaus spren-
dimy priémimo uzdaviniuose tiesiniy tolydZzicjo laiko singulia-
riyjy sistemy ir kvadratinés kainos funkcijos atveju. Nustaty-
tos biitinos salygos, kurioms esant i§vedamas atvirojo kontiiro
Stakelbergo strategijos. Pateikiamas trijuy lygiy atvirojo kon-
turo Stakelbergo uzdavinio analitinis sprendinys, gautas tik-
riniy vektoriy metodu. Pateikiamas pavyzdys, iliustruojantis
pasitilytaji metoda,

Raktazodziai: singuliariosios sistemos, Stakelbergo stra-
tegija, sprendimy priémimo uzdaviniai.
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PARZENO LANGO KLASIFIKATORIAUS
EFEKTYVUMAS

Sartinas RAUDYS

Glotninimo konstanté A\ yra svarbiausias Parzeno lango
klasifikatoriaus (PLK) parametras. Kai A artéja j nulj, PLI
tampa panasus j vienc artimiausio kaimyno klasifikatoriy, o
kai A\ auga, PLK tampa panaSus j parametrinj tiesinj Eu-
klidinio atstumo klasifikatoriy. PLK asimptotiné klasifika-
vimo klaidos tikimybé maZéja, kai A maZéja. PLK jautru-
mas mokymo imties ribotumui priklauso nuo tikrojo-faktinio
duomeny dimensiskumo ir maZéja, kai A didéja. Optimalia A
reikSme sitloma nustatyti i§ empirinés laukiamos klasifikavimo
klaidos tikimybés priklausomybés nuo parametro A glotninto
grafiko. Grafikas gali biiti paskai¢iuotas ”slenkanéio egza-
mino” arba "kontrolinés imties” metodais vienu metu visam
parametro A reikSmiy rinkiniui, parinktam logaritminéje ska-
1éje intervale (0.001-1000).

Raktazodziai: Parzeno lango klasifikatorius, tankio jver-
tinimas, tikimybés tankio funkcija, branduolio funkcija, glot-
ninimo konstante, klasifikavimo klaida, klasifikavimo klaidos
tikimybé.



